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0 JEUVeIIRIcIali dISEnG) Y, construccion de un modulo receptor
[110]eS UnIversal'cen otras funcionalidades:

Puerto&yﬁRS-zsz e 12C
PUEr araielo
2 ara LCD alfanumeérico 16x2

InterfazZ para actuadores de potencia

m Objetivo final: desarrollo del modulo para que sea capaz de
definir el contenide de un LCD comercial de la empresa TECDIS

m Motivacion: facilitar la programacion del LCD de TECDIS y
posibilitar el desarrollo de nuevas aplicaciones basadas en IR




Receptor IR
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" Salida TTL

® Alcance = 5 metros




Receptor IR

- Codlifie IR: 48

Pulse coding
[~ \_ Binary 1
Mo Binary 0

m Codificacion bifase (S/ift Codead)




nterfaces
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Serie RS- &

'ﬁ-Puerto Serierasinecrono: se intercalan informaciones entre los

= Bl dennicie) bt de parada, bit de paridad

= UART

Data Bug

Niveles RS232 i Niveles TTL




Interfaces
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| SENENRE L

"' PUErto sere sincrono

= DES lineasfeconectadas a drenador abierto:
= SDA

-

Deteccion de colisiones

Datoes y direcciones de 8 bits

Transferencia de datos:




Interfaces

- ¥

Esclavo: Listo para : Esclavo: Tomé
recibir byte : , el byte

Linea de Control del | 1

Esclavo
Linea de control del
Maestro —I—I—

| |
Maestro: Indica que se Maestro: byte
dispone a enviar byte en el bus

PUerto sincrono

2 lineas de control'y 8 de datos

Comunicacion Simplex




Interfaces
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sﬁg'atos de 8 0 4 bits

Patillaje:
Alimentacion y masa
Contraste
Seleccion de registro
Lectura/escritura
Habilitacion
DO-D7: datos
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@' iIcrecontrelader CVIOS ELASH de 8 bits de arquitectura RISC
Frecuencha = 20Mhz

Posee u!oscilador Interno; de 4Mhz

Hasta 16 pines E/S disponibles

Memoria de datos EEPROM de 128x8

Memoria de programa FLASH de 2048x14
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@' emoerea derdates RAV de proposito general de 224x8
m Viodulo CE“

-

USART

2 comparaderes analogicos

Referencia de voltaje programable

3 temporizadores
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m Paralelo

m | CD 16x2




Reconecimiento del tipo de codificacion

B Se tiene en cuenta un valor de tolerancia

" Conversion a bits

® Se utiliza un valor de tolerancia
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g USART
mNCalculerde SPBRG

‘ Il fasa de Baudios deseada—=Fosc/(16(X+1))

9600=4000000/(16(X+1))
X=(4000000/(9600x16))-1=25.041 (0x19)
" [nicializacion

" Fnvio de datos




Seftware
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" etalmenterimplementade por software

. wén de inicio (/2C_INICIO)

" Envio de dato (/2C_ENVIA)

" ACK del esclavo (/2C_ACK esclavo)

" Condicion de parada (/2C_PARADA)




7 e Software
el
‘ = Totalmente Implementade por software

. rMBiﬂnente las lineas de control a ‘1’

"R el envio de cada dato intervienen el puerto Ay el
puerte B del PIC16F628

" E|] tiempo de espera de la respuesta del esclavo esta
temporizado




Seftware
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" = picializacion

- ngecuencia de reset se establece un bus de 4 bits

Qe inicializa cada vez gue se recibe una senal IR

= Envio de datos

" Primero envia la parte alta del dato

= So0lo se emplea la primera de las lineas del LCD




ApllcaC|on practica

-,w TECDIS
m Teclado Mmérico

m Hardware

m Software




pllcaC|on practica

‘ - Posee UNES micreinterruptores de configuracion

. S %amamon se lleva a cabo mediante comandos

‘STX COMANDO — DATOS — ETX — CHK
i@x22 Cambiar numero de caracteres por linea
" Ox23 Cambiar velocidad del scroll
" Ox24 Cambiar retardo de modo alternativo

" Ox30 Enviar mensaje
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- NECIABGIALEANUMERICO

_— > Solo mayusculas
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BOTON.
APRENDIZAJE'PROGRAMACION

RECEPTOR

DE
INFRARROJOS

Y

PIC16F628

PUERTO SERIE
RS-232
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gprendizaje
- wamiento en la memoria RAM

. M @e pregramacion
" Deteccion de teclas
" Definicion de mensaje y modo de visualizacion
= Almacenamiento en la memoria EEPROM

® Fnvio de comandos
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‘s)‘I.V.A. segun el numero de unidades fabricadas

Unidades ﬂrototipo

Circuito de'la 36638.54
aplicacion practica

Circuito con puerto 3689.21
Paralelo

Circuito con puerto 3690.31
12C
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Conclusiones

‘ —

= 3 circuitos dm%cidas dimensiones

-

m El circuite deflaraplicacion; practica facilita la programacion del LCD

(——

m Los circuitos con puerto Paralelo y puerto 12C marcan la base para el
desarrollo de nuevas aplicaciones




iiahajo futuro
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-%0 aplicacienes para PC que utilicen el control remoto
PO IR raves del puerto serie RS-232

m Desarroelierde nuevas aplicaciones con puerto 12C, con puerto
Paralelo orpuerierRS-232 y gue empleen también control por IR

m Desarrollo de software basado en la rutina de recepcion que ha
sido disenada para el empleo de los puertos para actuadores de
potencia




DEMOSTRACION




